
Dopo la laurea e un periodo di lavoro di quattro anni in due diverse aziende (prima come ingegnere addetto ai calcoli, poi come 
progettista meccanico) ha intrapreso la carriera accademica nel 1990. È autore/coautore di articoli principalmente nelle aree di analisi 
e sintesi di meccanismi piani e spaziali, dinamica dei rotori, calibrazione di manipolatori di robot, ingranaggi. 


