Laura Giarré

A. DATI PERSONALI

Nome: Laura

Cognome: Giarré

Nata: Firenze, 14 luglio 1960

Cittadinanza: ltaliana

Residenza: Piazza della Costituzione 1, 50129 Firenze
Web: http://giarre.wordpress.com
Mail:giarre@ieee.org

A.1. FORMAZIONE

1992 Ph.D. in Ingegneria dei Sistemi - Universita di Bologna (Universita consorziate:
Padova e Firenze)
1996 Laurea in Ingegneria Elettronica - Universita di Firenze

A.2. CARRIERA LAVORATIVA

1/02/2016 - Oggi Professore ordinario presso I'Univ. di Modena e Reggio Emilia (Dipartimento di
Ingegneria 'Enzo Ferrari’)

7/01/2015 Co-fondatore e Amministratore Unico di In.sight srl, spinoff accademica e startup
innovativa

31/01/2014 Abilitazione Nazionale nel settore 09/G1 - per la | Fascia

1998-2016 Professore Associato presso |'Univ. di Palermo (dal 2012 presso il DEIM,
Dipartimento dell'Energia, dell'Ingegneria dell'Informazione e dei Modelli Matematici)

1993-1998 Ricercatore al Politecnico di Torino, Dipartimento di Automatica e Informatica

1992-1993 Tecnico Laureato, Univ. di Firenze

1989-1992 Studente di Dottorato presso Univ. di Firenze, Dipartimento di Sistemi e Informatica

1988 Borsa di studio in Robotica, Univ. di Firenze e AXIS

1987-1988 Ricercatore presso Autostrade Spa.

A.3. ARGOMENTI DI RICERCA PRINCIPALI

Laura Giarré ha sviluppato una metodologia per l'identificazione robusta e la modellazione di sistemi
secondo il paradigma del modello di incertezza ad appartenenza di insieme (disturbi non noti ma limitati
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(UBB)). | suoi lavori innovativi in questo ambito, in particolare I'identificazione H, per il controllo
robusto e per la scelta del modello, sono ben noti internazionalmente. Tali risultati sono importanti
per la loro generalita e per la semplicita delle metodologie derivate. La selezione del modello si basa
sulla qualita del modello stesso, misurata in termini di capacita predittiva, e sulla misura dell'incertezza
([49], [J10], [J11],[J12]). Tali metodologie di identificazione set-membership sono state applicate per
la prima volta a vari campi, come ad esempio il microscopio a forza atomica ([J13]). Laura Giarré ha
svolto studi innovativi per la teoria di identificazione anche per sistemi variabili nel tempo e sistemi
non lineari, risolvendo il problema della identificazione per sistemi Lineari a Parametri Variabili (LPV).
Questo contributo & una delle prime soluzioni disponibili in letteratura ed & stato impiegato da molti
ricercatori in vari ambiti tra cui I'aeronautica, i sistemi di alimentazione, le turbine a gas ed anche
le telecomunicazioni ([J14],[J18],[B1]). Laura inoltre ha esteso I'identificazione classica anche ad una
particolare classe di sistemi non lineari, come Hammerstein e Wiener, cioé la cascata di sistemi che
presentano non linearita statiche e parti lineari. Inoltre ha applicato alcune di queste metodologie alla
Systems Biology e alla identificazione di topologie di reti ([J15],[J16], [J17],[J23],[J30]).

Un secondo contributo fondamentale di Laura Giarré & relativo ai sistemi a reti e ai protocolli di consenso,
dove ha sviluppato algoritmi lineari e non lineari distribuiti per reti, anche in presenza di rumore ([J19]).
Mostrando |'ampiezza dei suoi interessi e la notevole capacita interdisciplinare, ha applicato queste
metodologie a sistemi di inventario, a giochi di congestione e a reti di sensori ([J20],[J21],[J25]). I
suo contributo innovativo si trova nella riformulazione del problema secondo I'approccio della teoria dei
giochi anche per sistemi a reti nonlineari, nell’aver risolto il problema del consenso in presenza di rumore
UBB ( [J22]), e nell’aver introdotto il paradigma del dissenso ([J27]).

Inoltre ha applicato il controllo e I'approccio della teoria dei giochi a problemi di comunicazione per reti
WiFi ([J24],[J26]) e in reti intelligenti di distribuzione dell’'energia ( smart grid, [J31]). In particolare
per Smart Grid, il contributo principale consiste nell’applicazione di tecniche di teletraffico al controllo
diretto del carico per dispositivi ritardabili nella loro accensione. Il controllo diretto infatti presenta delle
analogie con il controllo di ammissione per le reti di telecomunicazione.

| lavori piu citati sono: [J14] con 357 citazioni e [J19] con 207 citazioni, e presenta un numero totale
di citazioni pari a 1705, e un h index pari a 19; (Fonte: Google Scholar).

B. ATTIVITA SCIENTIFICA

B.1. PREMI E RICONOSCIMENTI

Professional society fellowship Senior Member IEEE (dal 1999)

Professional society fellowship Member of the IEEE CSS Technical committee on Identification
and Adaptive Control, (dal 2006)

Professional society fellowship Member of the IEEE CSS Technical committee on Smart Grid (dal
2011)

Professional society fellowship Member of the IEEE CSS Technical committee on Healthcare and

Medical Systems, (dal 2014)
B.2. PERIODI DI RICERCA ALL'ESTERO

Dal (mese/anno) A (mese/anno) Instituzione/Universita Ruolo

08/1996 9/1996 UCSB, Santa Barbara, CA, US  Visiting Professor
01/1999 07/1999 UCSB, Santa Barbara, CA, US  Visiting Professor
11/1999 12/1999 UCSB, Santa Barbara, CA, US  Visiting Professor
02/2006 06,/2006 UCSB, Santa Barbara, CA, US  Visiting Professor
02/1997 02/1997 UCSB, Santa Barbara, CA, US Invited Researcher
7/2000 7/2000 UCSB, Santa Barbara, CA, US  Invited Researcher
10/2001 10/2001 UCSB, Santa Barbara, CA, US  Invited Researcher
12/2003 12/2003 UCSB, Santa Barbara, CA, US  Invited Researcher
2/2002 2/2002 UCSB, Santa Barbara, CA, US  Invited Researcher
06/2011 06/2011 UCSB, Santa Barbara, CA, US  Invited researcher



12/2014 12/2014
2/2016 2/2016

11/2002 11/2002
10/2003 10/2003
10/2005 10/2005
11/2007 11/2007
11/2009 11,/2009
12/2010 12/2010
12/2011 12/2011
2/2015 5/2015

9/2015 10/2015
11/2003 11/2003
1/2007 1/2007

9,/2008 9/2008

9,/2009 9,/2009

10/2012 10/2012
04,/2009 04,/2009
11/2010 11/2010

UCSB, Santa Barbara, CA, US
UCSB, Santa Barbara, CA, US
MIT,Cambridge, MA, US
MIT,Cambridge, MA, US
MIT,Cambridge, MA, US
MIT,Cambridge, MA, US
MIT,Cambridge, MA, US
MIT,Cambridge, MA, US
MIT,Cambridge, MA, US
MIT,Cambridge, MA, US
MIT,Cambridge, MA, US
NTNU, Trondheim, NO
NTNU, Trondheim, NO
NTNU, Trondheim, NO
NTNU, Trondheim, NO
NTNU, Trondheim, NO

Inria, Paris, F

Imperial College, London, UK

C. ATTIVITA SCIENTIFICA PROGETTUALE

C.1. PROGETTI DI RICERCA

FP7, PRIN, etc. (ultimi 10 anni)

Invited researcher

Invited researcher

Invited Researcher
Invited Researcher
Invited Researcher
Invited Researcher
Invited Researcher
Invited Researcher
Invited Researcher
Visiting Researcher
Visiting Researcher
Invited Researcher
Invited Researcher
Invited Researcher
Invited Researcher
Invited Researcher
Invited Researcher
Invited Researcher

Nome del Progetto Periodo Progetto Unita
(Sponsor) (aaaa/aaaa) coordinatore coordinatore
N: Nationale
E: Europeo
FIC6-FiIWARE
(European Commission) 2016 X
ESTIA-EARTH
(European Commission) 2008/2011 X
ESTIA-NET
(European Commission) 2005/2007 X
CORI
(Univ. Palermo- MIT) 2003/2005 X
CORI
(Univ. Palermo- UCSB) 2000/2002 X
KKK
(Norwegian Research Council) 2007/2009 X
KKK
(Cultural Council of Norway) 2007/2009 X
KKK
(Norwegian Research Council) 2007/2009 X
FLAVIA
(European Commission) 2010/2012



POR TTB

(Regional European funds) N

PON 04 I-NEXT

(MIUR) N

PON 04 Smart FSE

(MIUR) N

PON 03 NEPTIS

(MIUR) N

PRIN2006

(MIUR) N

PRIN2004

(MIUR) N

PRIN2002

(MIUR) N

Tipo Nome

Board Systems and  Control
Letters

Board IEEE  Transaction on
Automatic Control

Board SIDRA

Board Andrea Bocelli
Foundation

Board Mediterranean Control
Association

Committee ABF Challenges
workshop, Expo, Milan

Committee Mediterranean
Conference on Control
and Automation, Palermo

Committee ABF Challenges
workshop, MIT,
Cambridge

Committee IEEE  Conference on
Decision and Control,
Florence

Committee SIDRA Conference

Committee ABF Challenges
workshop, Pisa

Committee Emerging  Topics in
Interconnected Systems:
From Biological to
Manmade Networks, MIT

Committee SING®6, Palermo

2012/2014
2012-2014
2012-2014
2014-2016
2006-2008
2004-2002

2002-2004

Ruolo
Editorial Board

Editorial Board

Consiglio Direttivo

Advisory Board

International Advisory
Committee

General Chair and
Organizer

General Chair and
Organizer

General Chair and
Organizer

Registration Co-chair

Vice Chair and Organizer

General Chair and
Organizer
co-Chair and

co-Organizer

Vice-Chair

Periodo

(aaaa/aaaa)

1999-2012

2012-2015

2016-Today

2011-Today

2013-Today

2015

2014

2013

2013

2013

2012

2012

2010

C.2. APPARTENENZA A BOARDS/COMMITTEES/RESEARCH CENTERS ETC.
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Committee The Mohammed Dahleh
Symposium

Program CommitteeHealthinf

Program CommitteelFAC Necsys, Koblenz

Program CommitteelFAC  Necsys, Santa
Barbara

Program CommitteelFAC Necsys, Annency

Program CommitteelEEE Multi-conference
on Systems and Control
(MSC201), Tokio

Program CommitteeMELECON, La Valletta

Program CommitteelEEE ~ Workshop ~ on
Health Care Management
(WHCM), Venice,

Program CommitteelFAC Necsys, Venezia

Program Committeell Conference on
Interdisciplinary
Education, Athens

Program Committeel4th Mediterranean
Conference on Control
and Automation

Program CommitteelEEE Second
International Symposium
on Communications,

Control and Signal
Processing, Marrakesh

Program CommitteelFAC ~ SYmposium  on
System IDentification,
Santa Barbara

C.3. SEMINARI INVITATI

Data (mese/anno) Tipo

02/2016 Lecture UCSB, Santa Barbara, USA
04/2015 Lecture MIT, Cambridge, USA
10/2014 Lecture MIT, Cambridge, USA
06/2012 Lecture MIT, Cambridge, USA
4/2012 Seminar Univ. Padova, Padova, |
12/2011 Seminar MIT, Cambridge, USA
06/2011 Lecture Santa Barbara Workshop, UCSB,
Santa Barbara, USA
11/2010 Seminar Imperial College, London, UK
4/2009 Seminar INRIA, Paris, F
4/2009 Seminar INRIA,Paris, F
1/2009 Seminar Politecnico Torino, Torino, |
1/2007 Seminar NTNU, Trondheim, No

co-Chair/co-Organizer

Member

Member

Member

Member

Member

Member

Member

Mmeber

Member

Member

Member

Member

Instituzione/Universita/Conferenza

2002

2012-2016

2013

2012

2010

2010

2010

2010

2009

2006

2006

2006

2000



12/2006 Seminar UCSB, Santa Barbara, USA

10/2006 Seminar MIT, Cambridge, USA

9/2006 Seminar lowa State University, Ames, USA

3/2006 Seminar UCB, Berkeley, USA

2/2006 Seminar UCSB, Santa Barbara, USA

4/2004 Lecture Workshop Actra, Mondragone, |

5/2003 Seminar Univ. Napoli, Napoli, |

4/2003 Seminar Politecnico di Torino, Torino, |

10/2002 Seminar MIT, Cambridge, USA

7/2002 Lecture Robust Control Worksgop,
Cascais, P

11/1999 Seminar Politecnico di Torino, Torino, |

9/1996 Seminar UCSB, Santa Barbara, USA

C.4. ALTRE ATTIVITA ORGANIZZATIVE
Organizzatrice e co-responsabile del nuovo corso di Laurea in Ingegneria Cibernetica 2015

C.5. TRASFERIMENTO TECCNOLOGICO

Contratti Industriali, Servizi di Consulenza, etc. - Ultimi 5 anni accademici

Tipo Periodo
(aaaa/aaaa)

o Cofondatore e amministratore unico della Startup innovativa In.sight per lo sviluppo di soluzioni
tecnologiche innovative volte ad aiutare persone a superare i limiti imposti dalla lotro disabilita, dal
2015. La startup consta di 6 soci e nel 2016 ha avuto 5 dipendenti tra cui sviluppatori software e
manager delle comunicazioni. Ha gestito il progetto europeo FIC3 e realizzato tre istallazioni pilota
del sistema Arianna. La app Arianna collegata al sistema & ora disponibile sia su Google Play che su
Apple store. |l sito della startup & http://in.sight.srl. La startup ha vinto il premio Start cup Sicilia
2014, il premio UK Trade and Investments 2015 ed il premio Scintille 2016 e partecipato a molte
iniziative, exhibitions e premi. Ha ricevuto anche il Seal of Excellence per la partecipazione a un
bando europeo SME.

o Collaborazione attiva con eHealthtech, Firenze (eHealthTech & una start-up nell'area ITC per
I'Healthcare. Il progetto "Health Level Seven Version 3 Interoperability" (HL7v3i) & stato realizzato
secondo il grant EU FSE POR Regione Toscana 2000-2006 Mis. D3 - Provincia di Firenze D.D. n.
2836 dated 12/18/2007). IL progetto "HL7v3Enabler” & stato finaziato dalla Regione Toscana
"Docup Ob2 2000-2006 - Misura 1.8 Azione 1.8.1 - Aiuti alla ricerca industriale e precompetitiva".
Collaborazione dal 2006.

o Collaborazione con TELECOM (sponsor di 4 borse Ph.D ) su problemi per la e-Health (determinazione
dell'insorgere del morbo di Parkinson tramite filtraggio e identificazione di dati del parlato), dal 2012.

o Collaborazione con ItalTBS, Trieste ( e-health e ingegneria clinica), dal 2012.

o Collaborazione con Concast, Udine su metodologie di localizzazione e reti di sensori. Progetto della
Regione Friuli Venezia Gulia D.P.R 0260-2007: 'Magazzino intelligente a logica integrata per lo
stoccaggio di materiali siderurgici’, 2012-2013.

o Collaborazione con ltaltel e partecipazione al progetto FAR NAIN (Nomadic Access in IP Networks)
- 2006-2008 e al progetto del PON nazional per le Smart Cities iNext - 2013-2014.



C.6. BREVETTI

o US Patent “Situational Awareness for Visually Impaired People Using Depth-Based Spatial Navigation
and Object Identification”, filed 10-16-2015 and given serial number 62/242,372, pending

o Brevetto Italiano "Sistema di Navigazione per non vedenti", sottomesso gennaio 2015, application
number BG2014A000054, pending

D. ATTIVITA DIDATTICA

D.1. ATTIIVITA ISTITUZIONALE

Numero di crediti (CFU) per anno accademico livello, settore scientifico (S.S.D.), lingua - Da Professore
associato

Anno Accademico Laurea/Laurea VO  Magistrale Dottorato Master S.S.D. Totale
(AA/AA) Italiano Inglese ltaliano Inglese Italiano Inglese Italiano Inglese
2015/2016 9 ING-INF/04 18
2013/2014 9 9 ING-INF/04 18
2012/2013 9 9 3 ING-INF/04 21
2011/2012 9 12 ING-INF/04 21
2010/2012 9 3 ING-INF/04 12
2009/2010 9 9 ING-INF/04 18
2008,/2009 9 9 ING-INF/04 18
2007,/2008 9 9 ING-INF/04 18
2006,/2007 9 9 ING-INF/04 18
2005,/2006
2004,/2005 12 9 ING-INF/04 21
2003/2004 12 ING-INF/04 12
2002/2003 12 ING-INF/04 12
2001/2002 12 ING-INF/04 12
2000,/2001 12 ING-INF/04 12
1999,/2000 12 ING-INF/04 12

Total 126 75 6 207

D.2 ALTRA ATTIVITA DIDATTICA: DOTTORATO

o Dal 2014/2015 fa parte del collegio dei docenti del Dottorato Internazionale: INFORMATION AND
COMMUNICATION TECHNOLOGIES.

o Nel 2013/2014 ha fatto parte del collegio dei docenti del Dottorato ENERGIA E TECNOLOGIE
DELL'INFORMAZIONE.

o Dal 2010/2011 al 2012/2013 ha fatto parte del collegio dei docenti del Dottorato MATEMATICA E
AUTOMATICA PER L'INNOVAZIONE SCIENTIFICA E TECNOLOGICA.

o Nel 2011 ha organizzato e insegnato per la Scuola Nazionale SIDRA di Dottorato di Bertinoro, la |
parte della scuola nei giorni 11-13 luglio 2011: Ottimizzazione distribuita e teoria dei giochi insieme
a G. Calafiore.

o Nel 2011 ha tenuto un corso di 20 ore di Sistemi Dinamici per il dottorato in Dottorato di Matematica
ed Automatica per I'Innovazione Scientifica e Tecnologica.

o Nel 2011 ha tenuto delle lezioni sui Problemi del Consenso nell’ambito del corso interdottorato Teoria
dell’ottimizzazione e applicazioni, presso la Universita di Palermo.

D.3 CORSI UNIVERSITARI PRESSO UNIV. STRANIERE

o Mini-Corso per la scuola di dottorato dell'University of DELFT: DISC Summer School on
“Identification and Control of Linear Parameter-Varying Systems”. 26-29 Giugno, 2006,



Koningshof, Veldhoven, The Netherlands.
(http://www.disc.tudelft.nl/old /summerschool2006 /index2006.html)

o Graduate course “Advanced Topics in Systems and Control Theory”, Mechanical Engineering,
University of California, Santa Barbara, (USA), Spring 1999.

D.4 SUPERVISIONE PH.D.
Numero di Ph.D. (Ultimi 10 anni)

Academic Year Ph.D. Laureati

2004 /2005 1
2012/2013 1
2013/2014 1

Total 3

E. ALTRE INFORMAZIONI

E.1 ALTRE ATTIVITA E INTERESSI

Laura Giarré ¢ ed & stata molto attiva anche nella diffusione della tecnologia per fini educativi, ([C45-
C47]). nel sostenere le donne in ingegneria e nel mondo accademico, nell’arte e tecnologia come
strumento educativo.

Laura Giarre risulta molto attiva anche in progetti legati all'e-health ([J28]), avendo seguito anche delle
borse di studio nell’ambito del PON Smart Health e una tesi Erasmus per I'impiego dello standard HL7
FHIR alla gestione interoperabile dei PHR (taccuino personale sanitario).

Recentemente, si e interessata molto al problema dell'impiego della tecnologia assistiva per le persone
disabili.

Come membro dell’Advisory board della Fondazione Andrea Bocelli (ABF), ha organizzato tre eventi
scientifici e ha seguito i progressi del progetto MIT Fifth Sense Project - Providing the function of
Sight to blind persons, che & stato co-sponsorizzato da ABF. Scopo di questo progetto & stato quello di
imipegare vari sensori (sonars, telecamere di profondita ) per trovare gli ostacoli di fronte alla persona
ipo/non vedente, e I'impiego di una cintura indossabile equipaggiata con attuatori che vibrano per fornire
informazioni e aumentare la consapevolezza della scena ([C90]).

Con la propria startup ha sviluppato un sistema per la navigazione indoor e outdoor e per la
localizzazione, tramite algoritmi di Computer Vision che girano su uno smartphone su video catturati
dalla telecamera del telefono e facendo uso della vibrazione dello stesso per fornire informazioni ([C87]
e [C83]). Inoltre, per mezzo di specifici QR-Code o I-beacon disseminati lungo il percorso, vengono
fornite all'utente informazioni aggiuntive specifice e d'interesse.

Laura ha I'hobby della scrittura. Ha scritto e pubblicato sei romanzi e tre libri di poesie.

E.2 APPORTO INDIVIDUALE

Laura Giarré lavora nel settore dell’Automatica dal 1989 e ricopre il ruolo di associato dal 1998. Nel
2014 ha conseguito I'abilitazione a professore ordinario. Nel suo percorso, caratterizzato da una forte
internazionalizzazione, ha sviluppato un'ampia rete di collaborazioni internazionali, anche in ambito
multidisciplinare, trascorrendo molti periodi all’estero, organizzando conferenze internazionali, workshop,
seminari invitati e scuole di dottorato al fine di ampliare gli orizzonti della formazione didattica e
scientifica negli atenei italiani presso i quali ha prestato il suo servizio. | suoi interessi scientifici hanno
cercato sempre di avere anche una ricaduta tecnologica/applicativa, nonché un impatto sul territorio in
termini di trasferimento tecnologico. La sua particolare attenzione per la didattica e per la divulgazione



scientifica I'ha portata a cercare di impiegare anche strumenti innovativi, quali i blog, sin dal 2005.
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G. TOTALE DELLE PUBBLICAZIONI

RIVISTE INTERNAZIONALI

llenia Tinnirello, Giovanni Neglia, Laura Giarré, Giuseppe Di Bella, Alain Jean-Marie, and Mariano
Giuseppe Ippolito Large Scale Control of Deferrable Domestic Loads in Smart Grids IEEE Trans on
Smart Grid, 2016.

D. Materassi, M. Salapaka, G. Innocenti, L. Giarré. Model Identification of a Network as Compressing
Sensing, Systems and Control Letters, Volume 62, Issue 8, Pages 664-672, 2013.

D. Bauso, F.Blanchini, L. Giarré, R. Pesenti, Decentralized solution for the constrained minimum
norm flow, Automatica, Volume 49, Issue 7, Pages 2206-2212, 2013.

R. Calamai, L. Giarré, Enabling Primary and Specialist Care Interoperability through HL7v3 CDA
Rel.2 and Chronic Care Model: an Italian case study, IEEE Trans on System Man and Cybernetics,
part A, vol 42, n.6, 1364-1384, ISSN: 1083-4427, doi: 10.1109/TSMCA.2012.2210205, 2012

D. Bauso, L. Giarré, R. Pesenti, Quantized Dissensus in Switching Networks with death and
duplication of nodes, IEEE Transaction on Automatic Control, vol. 57, p. 783-788, ISSN: 0018-9286,
doi: 10.1109/TAC.2011.2167810, 2012

I. Tinnirello, L. Giarré, G. Neglia. MAC design for WiFi infrastructure networks: a game theoretic
approach. IEEE Transaction on Wireless Communication, vol. 10, p. 2510-2522, ISSN: 1536-1276,
doi: 10.1109/TWC.2011.062011.100193, 2011.

D. Bauso, L. Giarré, R. Pesenti, Robust control of uncertain multi-inventory systems via Linear
Matrix Inequality, International Journal of Control, August, 83(8), 1723-1740, ISSN: 0020-7179,
doi: 10.1080,/00207179.2010.491131, 2010.

L. Giarré, G. Neglia, I. Tinnirello. Medium Access in WiFi Networks: Strategies of Selfish Nodes.
IEEE Signal Processing Magazine (SPM), 26(5),124-127, ISSN: 1053-5888, 2009.

P. Falugi, L. Giarré, Set Membership Identification of nonlinear positive models for
biological systems. Systems and Control Letters, 58(7),529-539, ISSN: 0167-6911, doi:
http://dx.doi.org/10.1016/j.sysconle.2009.03.005 2009.

D. Bauso, L. Giarré, R. Pesenti, Consensus for networks with unknown but bounded disturbances.
SIAM JOURNAL ON CONTROL AND OPTIMIZATION, 48(3); 1756-1770, ISSN: 0363-0129, doi:
10.1137/060678786, 2009

D. Bauso, L. Giarré, R. Pesenti. Distributed Consensus in Noncooperative Inventory
Games. EUROPEAN JOURNAL OF OPERATIONAL RESEARCH; 192(3), 866-878,
doi:10.1016/j.ejor.2007.10.012,2009.

D. Bauso, L. Giarré, R. Pesenti. Consensus in Noncooperative Dynamic Games: a Multi-Retailer
Inventory Application. IEEE TRANSACTIONS ON AUTOMATIC CONTROL, 53(4), 998-1003,
ISSN: 0018-9286, doi: 10.1109/TAC.2008.919546, 2008.

D. Bauso, L. Giarré, R. Pesenti. Nonlinear protocols for optimal distributed consensus in networks
of dynamic agents. Systems and Control Letters, 915-928, 55(11), ISSN: 0167-6911, doi:
10.1016/j.sysconle.2006.06.005, 2006.

L. Giarré, D. Bauso, P. Falugi and B. Bamieh. LPV Model Identification for Gain Scheduling
Control: an application to stall and surge control. Control Engineering Practice, 14 (4): 351-361,
2006.

P. Falugi, L. Giarré and G. Zappa, Approximation of the Feasible Parameter Set in worst-case
identification of Hammerstein models. Automatica, 41(6),1017-1024, 2005.

M. Basso, L Giarré , S. Groppi, G.Zappa. NARX Models of an Industrial Power Plant Gas Turbine
IEEE Trans on Control Technology, 13(4), 599-605, 2005.

A. Garulli, L. Giarré and G. Zappa. Identification of approximated Hammerstein models in a
worst-case setting. /EEE Trans. on Automatic Control, 47(12), 2046-2050, 2002.


http://www.unipa.it/~laura.giarre/paperi/IJC.pdf
http://www.unipa.it/~laura.giarre/paperi/IJC.pdf
http://www.unipa.it/~laura.giarre/paperi/TGN.pdf
http://www.unipa.it/~laura.giarre/paperi/sclfa.pdf
http://www.unipa.it/~laura.giarre/paperi/sclfa.pdf
http://www.unipa.it/~laura.giarre/paperi/articolosiam.pdf
http://www.unipa.it/~laura.giarre/paperi/Ejor.pdf
http://www.unipa.it/~laura.giarre/paperi/Ejor.pdf
http://www.unipa.it/~laura.giarre/paperi/tac.pdf
http://www.unipa.it/~laura.giarre/paperi/tac.pdf
http://www.unipa.it/~laura.giarre/paperi/scl.pdf
http://www.unipa.it/~laura.giarre/paperi/scl.pdf
http://www.unipa.it/~laura.giarre/paperi/falugi.pdf
http://www.unipa.it/~laura.giarre/paperi/falugi.pdf
http://www.unipa.it/~laura.giarre/paperi/zappa.pdf
http://www.unipa.it/~laura.giarre/paperi/zappa.pdf
http://www.unipa.it/~laura.giarre/paperi/cstrev.pdf
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